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 الكترونيك قدرت كاربرد .1

كنترل  از سالها پيش ، نياز به كنترل قدرت الكتريكي در سيستم هاي محرك موتورهاي الكتريكي و

رد شد كه از لئونا -كننده هاي صنعتي احساس مي شد . اين نياز ، در ابتدا منجر به ظهور سيستم وارد 

ك قدرت ، به دست آورد . الكتروني dcمتغيري براي كنترل محركهاي موتورهاي  dcآن مي توان ولتاژ 

به وجود  ،انقلابي در مفهوم كنترل قدرت ، براي تبديل قدرت و كنترل محركهاي موتورهاي الكتريكي 

 آورده است .

ايدار و الكترونيك قدرت تلفيقي از الكترونيك ، قدرت و كنترل است . در كنترل ، مشخصات حالت پ

هت مي شود . در قدرت ، تجهيزات ساكن و گردان قدرت جديناميك سيستم هاي حلقه بسته بررسي 

قطعات حالت جامد  توليد ، انتقال و توزيع قدرت الكتريكي مورد مطالعه قرار مي گيرد . الكترونيك درباره

ند . مي و مدارهاي پردازش سيگنال ، جهت دستيابي به اهداف كنترل مورد نظر تحقيق و بررسي مي ك

بديل قدرت تچنين تعريف كرد : كاربرد الكترونيك حالت جامد براي كنترل و  توان الكترونيك قدرت را

اده شده است الكتريكي .ارتباط متقابل الكترونيك قدرت با الكترونيك ، قدرت و كنترل در شكل نشان د

. 

ه هادي الكترونيك قدرت مبتني بر قطع و وصل افزارهاي نيمه هادي قدرت .با توسعه تكنولوژي نيم

ته است . توانايي در كنترل قدرت و سرعت و وصل افزارهاي قدرت به طور چشمگيري بهبود ياف قدرت ،

كنترل براي  پيشرفت تكنولوژي ميكروپرسسور / ميكروكامپيوتر تاثير زيادي روي كنترل و ابداع روشهاي

قدرت  ( نيمه هاديهاي1قطعات نيمه هادي قدرت داشته است . تجهيزات الكترونيك قدرت مدرن از )

رونيك بهره مي ( از ميكروالكت2استفاده مي كند  كه مي توان آنها را مانند ماهيچه در نظر گرفت ، و )

 جويد كه داراي قدرت و هوش مغز است .
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الكترونيك قدرت ، جايگاه مهمي در تكنولوژي مدرن به خود اختصاص داده است و امروزه از ان در 

نترل كننده هاي حرارت ،نور ، موتورها ، منابع تغذيه قدرت ، محصولات صنعتي با قدرت بالا مانند ك

سيستم هاي محرك وسايل نقليه و سيستم هاي ولتاژ بالا )فشار قوي( با جريان مستقيم استفاده مي 

كنند . مشكل بتوان حد مرزي براي كاربرد الكترونيك قدرت تعين كرد ، بويژه باروند موجود در توسعه 

روپروسسورها ، حد نهايي الكترونيك قدرت نا مشخص است . جدول زير بعضي از افزارهاي قدرت و ميك

 كاربردهاي الكترونيك قدرت را نشان مي دهد .

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


