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 مقدمه:

ک قطعه، يسال توانسته بجای يک ترانزيستور روی  40علم الکترونیک و ديجیتال در طول كمتر از 

تاب رشد شبیش از صدها میلیون ترانزيستور روی همان قطعه جای دهد كه خود بیانگر گوشه ای از 

 وتکنولوژی آنها مي باشد. اين پیشرفت تکنولوژی زمینه را برای ساخت قطعات ديجیتالي 

 میکروپروسسورها فراهم كرده است. 

 میکروپروسسورها تحولي شگرف در ساخت تجهیزات الکترونیکي نظیربا ساخت 

ت كه بدون لوازم خانگي، تجهیزات صنعتي، تجهیزات پزشکي و تجهیزات تجاری و ... بوجود آمده اس

از  آن تصور تجهیزات و وسايل پیشرفته جهان امروز غیر ممکن است. بعنوان نمونه مي توان

 های همراه، انواع سیستم های اتوماسیون نظیر ، ربات ها، تلفن PCكامپیوترهای 

   (Distributed System Control) DLC، (Proamable Logic Control) PLC  و

وسسورها بوده انواع وسايل ديجیتالي مدرن نام برد. میکروكنترلرها نیز، قطعه ی شبیه به میکرو پر

 تری از خود نشان مي دهد.كه به دلیل ساختار ويژه، در كاربردهای كنترلي كارايي بیش

با ؟ (  8051)میکروكنترلر شبابه   8951و بخصوص  8x51در كشور ما میکروكنترلرهای خانوادة 

حافظه ؟ كاربرد فراواني  k2و   8051پايه با تمام قابلیت های داخلي  20)میکرو كنترلر  892051و 

ی مي توان يافت كه در كارهای داشته و همچنین خواهد داشت. كمتر دانشگاه يا شركت يا مؤسسه ا

آزمايشگاهي، تحقیقاتي و بخصوص كارهای تولیدی ديگر، تجاری و صنعتي از آن استفاده نکرده 

 ICباشد و كارآيي آنرا نداند. متأسفاه منابعي كه در اين زمینه وجود دارد يا كتابهای شركت سازندة 

يا ترجمة بعضي از  استفاده از آن، بدون تخصص و تجربه، عملاً امکان پذير نیست و مي باشند كه
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كتب خارجي است كه بدلیل عدم سازگاری با سیستم آموزشي مؤسسات و دانشگاه ها، كتاب سنگین 

و بعضأ غیر قابل استفاده ای مي باشد. بخصوص اينکه در اين كتابها پايه و اصول میکروكنترلر تفهیم 

است. بلکه مستقیمأ سراغ استفاده، آنهم متناسب با ساختار و فرهنگ خودش پرداخته است نشده 

 كه معمولاً جز بخشي از آن، آنهم برای افراد با تجربه قابل استفاده نمي باشد. 

  :تعريف پروژه

 تابلو شامل اين پروژه يک تابلو نويسنده است كه مغز كنترل كنندة آن يک میکروكنترلر است . اين

ند كه فاصلة  مي باشد. تمام اين  بر روی برد استخواني سوار شده ا 35*100كه تعداد   3500تعداد 

-35يد جريان برابر تا ديگری از هر جناح، برابر  مي باشد. برای فرمان دادن به هر كدام از اين  ها با

آمپر  5/7ي معادل میلي آمپر از آن عبور دهیم . پس برای روشن كردن همزمان تمام  به جريان 50

لفاتي بالا و نیاز داريم كه سخت افزار مدار در اين حالت بسیار پیچیده، حجیم، پرمصرف با توان ت

 تقريباً ساخت غیر ممکن آن همراه است و عملًا از اين روش نمي توان استفاده كرد. 

فقط يکي  ر لحظهروشي كه برای تمام تابلوهای نويسنده استفاده مي شود  كردن نام دارد كه در ه

موش شوند. از  ها روشن است و برای روشن كردن كل صفحه، تمام ها بايد با سرعت بالا روشن و خا

. در سرعت روشن شدن كل صفحه بايد در  باشد تا چشم قادر به ديدن خاموش بودن صفحه نباشد

ر صفحه در ه هنگام حركت دادن نوشته، شکل و يا هر چیز ديگر روی تابلو، سرعت چشمک زدن

ن خاموشي صفحه بار تقلیل يابد كه در اين حالت چشم قادر به ديد  40بار به  50ثانیه مي تواند از 

 نیست. 


