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 انواع موتورهاي متناوب 

طوري طرح  چون مقدار زيادي از قدرت الكتريكي توليد شده بصورت متناوب ميباشد ، بيشتر موتورها 

ابر موتورهاي جريان شده اند كه با جريان متناوب كار كنند . اين موتورها در بيشتر موارد ميتوانند دو بر

م جريان مستقيمستقيم كاركنن و زحمت آنها در موقع كاركردن كمتر است ، چون در موتورهاي 

يرها و يا گهميشه اشكالاتي در كموتاسيون آنها ايجاد ميشود كه مستلزم عوض كردن ذغالها يا زغال 

رق دارند فتراشيدن كلكتور است . بعضي موتورهاي جريان متناوب با موتورهاي جريان مستقيم كاملا 

ون ايجاد درد ي مدت طولاني بد، بطوريكه حتي در آنها از رينگ هاي لغزنده هم استفاده نميشود و برا

 سر كار ميكنند . 

ستند . چون هموتورهاي جريان متناوب ، عملا براي كارهايي كه احتياج به سرعت ثابت دارند ، مناسب 

عضي از آنها سرعت آنها به فركانس جريان متناوب اعمال شده به سر هاي موتور ، بستگي دارد . اما ب

 عين ، داراي سرعت متغير باشد . طوري طرح شده اند كه در حدود م

ند فاز كار چموتورهاي جريان متناوب ميتوانند طوري طرح شوند كه با منبع جريان متناوب يك فاز يا 

ل مزبور كنند . ولي چه موتور يك فاز باشد و يا چند فاز ، روي اصول يكساني كار ميكنند ، اصو

د ميكند و ور يك ميدان مغناطيسي گرداني توليعبارتست از اين كه جريان متناوب اعمال شده به موت

 اين ميدان باعث ميشود كه روتور بگردد. 

 موتورهاي جريان متناوب عموما به دو نوع تقسيم بندي مي شوند : 

 موتورهاي سنگرون 

 موتورهاي القايي . 
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ناوب به تموتور سنكرون در واقع يك آلترناتور است كه بعنوان موتور كار ميكند و در آن جريان م

نگرون هستند استاتور و جريان مستقيم به روتور اعمال ميشود موتورهايي القايي شبيه به موتورهاي س

 با اين تفاوت كه در آنها روتور به و منبع قدرت وصل مي  شود . 

ز موتورهاي از دو نوع موتورهاي جريان متناوب ذكر شده ، موتورهاي القائي به مراتب خيلي بيشتر ا

 مورد استفاده قرار ميگيرند .  سنكرون 

 

 

 ميدان گردان

د باعث گردش همانطور كه گفته شد ميدان گرداني كه از اعمال جريان متناوب به موتور ، توليد ميگرد

يشود ، بايد مروتور ميشود . اما قبل از اينكه ياد بگيريد چگونه يك ميدان گردان باعث حركت روتور 

ه چگونه كنيد ك اول درك كنيد كه چگونه يك ميدان گردان باعث حركت روتور ميشود ، بايد اول درك

ان ميدهد كه ميتوان ميدان مغناطيسي  گردان توليد كرد . دياگرام زير، يك استارتور سه فازه را نش

رت دلتا جريان متناوب سه فاز آن اعمال شده است ، همانطور كه نشان داده است ، سهم پيچها بصو

د و دو كلاف كديگر اتصال دارنبه يكديگر اتصال دارند و كلاف هر يك از سيم پيچها بصورت دلتا به ي

 هر يك از سيم پيچها در يك جهت سيم پيچي شده است. 

در هر لحظه ، ميدان مغناطيسي توليد شده بوسيله هر يك از سيم پيچها بستگي دارد به جرياني كه 

از آن ميگذرد . اگر جريان صفر باشد ،ميدان مغناطيسي هم صفر خواهد بود اگر جريان ماكزيمم باشد 

درجه با هم اختلاف فاز دارند ،  120ميدان مغناطيسي هم ماكزيمم خواهدبود و چون جريان فازها ، 

درجه با هم اختلاف فاز خواهند داشت . حال سه ميدان  120ميدان هاي مغناطيسي توليد شده هم 

ميكنند مغناطيسي مزبور كه در هر لحظه وجود دارند ، با هم تركيب ميشوند و يك ميدان منتجه توليد 
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كه روي روتور عمل ميكند . در آينده خواهيد ديد كه هر لحظه ميدان هاي مغناطيسي تركيب ميشوند 

، ميدان مغناطيسي منتجه پيوسته در حال حركت است و بعد از هر سيكل كامل جريان متناوب ، 

 درجه يا يك دور دوران ميكنند. 360ميدان مغناطيسي مزبور هم با اندازه 

. اين شكل  ، شكل موج جريانهاي اعمال شده به استاتور سه فازه مزبور را نشان ميدهد دياگرام زير

ه ميدان درجه با هم اختلاف فاز دارند . شكل موجهاي مزبور ميتوانند نشان دهنده س 120موج ها 

ست كه امغناطيسي باشد كه بوسيله هر يك از سيم پيچ توليد ميشود . به شكل موجها وابسته شده 

درجه (  60ل دور ) معاد 6/1ه فاز مربوطه ميباشد با استفاده از شكل موجها ، ميتوانيم در هر مشاب

ا شود. در ميدانهاي مغناطيسي توليد شده را با هم تركيب كنيم تا جهت ميدان مغناطيسي منتجه پيد

چ هاي يمنفي است .به عبارت ديگر جريانهاي گذرنده از سيم پ Bمثبت وشكل  C) شكل موج  1نقطه 

هت جهم غير هم  C,Bغير هم جهت هستند و بنابراين جهت ميدانهاي مغناطيسي ناشي از  C,Bفاز 

اشيد كه جهت ميدان بطرز ساده اي نشان داده شده است . توجه داشته ب 1هستند . در بالاي نقطه 

B1  قطب شمال وB  قطب جنوب است همين ترتيبC  قطب شمال وC1  قطب جنوب است . چون

 هيچ جرياني از سيم پيچ فاز نميگذرد ، ميدان مغناطيسي آن صفر است .  1درنقطه

موج  مساوي و مخالف يكديگر و شكل B,Aفازهاي  درجه بعد ، شكل موج جريانهاي 60يعني 2نقطه 

C 3طه درجه ديگر گرديده است . درنق 60صفر است و بنابراين ميدان مغناطيسي منتجه باندازه  ،

ترتيب  درجه ديگر ميگرد و به همين 60صفر است و ميدان مغناطيسي منتجه با اندازه  Bشكل موج 

ر كامل ميدان مغناطيسي منتجه باندازه يك دو 9) مشابه يك جريان متناوب  7تا نقطه 1از نقطه 

 ميگردد . 


