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 تاريخچه آندوسكوپي 

ده است . تشكيل ش« ديدن » و « درون  » كلمه يوناني به معناي  2كلمه آندوسكوپ از 

ه اي حفربه معناي استفاده از تجهيزات براي معاينه درون ارگان ه endoscopyعبارت 

يدن دراي بمانند بدن به صورت ديداري است . در علم پزشكي از دير باز تمايل و رغبت 

رد . ك كن كماجزاي درون بدن نيروي محركي بوده است تا بدان وسيله بتوان به بيمارا

روشي ظريف  در كنار جراحي باز ، اين روش معاينه و  جراحي با كمترين تهاجم به بدن ،

راه  بيعتطو استادانه و ماهرانه البته با كمترين مشكل براي بيمار محسوب مي شود . 

وراخ ست و رسيدن به اين هدف را فراهم آورده است . دستيابي به درون ، از طريق حفرا

 نسان امكان پذير است . هاي بدن ا

، آدولف كاسمال با وارد كردن لوله اي غير قابل انعطاف به  1868براي اولين بار در سال 

را پايه گذاري  Gl (gastrointestinal)داخل معده يكي از بيماران خود آندوسكوپي 

به دنبال تحقيقات  johann bonmiluliozپزشك اتريشي آقاي  1881كرد . در سال 

 آن زمان مبادرت به اختراع اولين گرفته با همكاري صنعتگران معروفصورت 

نوري داشت كه توسط لامپ  (distal tip)گاستروسكوپ نمود كه انتهاي ديستال آن 

پلاتيني تامين مي شد در ادامه تحقيقات ارزشمند جهت ساخت اولين گاستروسكوپ 

يز مورد بررسي قرار گرفت . در جايگزيني فرم خاصي از لامپ اديسوني به لامپ پلاتيني ن

گاستروسكوپ غير قابل انعطافي را عرضه نمود كه از سيستم لنزي بهره  Elsnerسال 
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مند بود . به همين سبب امكان استفاده از نوك ابزار دستگاه به صورت لاستيكي ميسر و 

 به تبع آن صدمات به حداقل مي رسيد . 

براي  ه ايوسكوپي از سيستم هاي نور پيشرفتامروزه در مسير پيشرفت و  تكامل علم آند

لي است ر حادانتقال تصاوير و همچنين انتقال نور و روشنائي بهره گرفته مي شود و اين 

ز يك استفاده سال پيش انتقال تصوير حتي بدون استفاده از لنز و تنها با ا 100كه حدود 

 تيوپ صورت مي گرفته است .

مل انعطاف پذير تحول بزرگ در سير مراحل تكااگر چه ساخت آندوسكوپ هاي نيمه 

يت ديد حدودمآندوسكوپ ها بود اما عدم توانائي آن ها در برداشتن نمونه هاي بيوپسي و 

تيم  1965 تمامي زوايا باعث گرديد تا آندوسكوپ هاي فيبر نوري ارايه شوند . در سال

هيا بروسكوپ را مموفق شدند اجزاء في Curtis , Hirschowitzتحقيقاتي متشكل از 

وري اي نكنند ولي تنها مشكلي كه در اين زمينه وجود داشت كيفيت پايين دسته فيبره

ا بيشه اي شوشش بود كه به دليل  نشت نور بين پرتو ها به وجود مي آمد . با استفاده از پ

وسكوپ فيبر گرديد وبدين ترتيب اولينمرتفعشكل نيز تا حديضريب شكست كمتر اين م

 به جامعه پزشكي عرضه شد .  1957 در سال

كه زشكي بللم پدر حال حاضر از آندوسكوپ ها نه تنها در درمان بيماري ها و نه تنها در ع

)  ناسيدر علم مكانيك ) ديدن اجزا و قطعات درون ماشين آلات مختلف ( و باستان ش

ها (  كوپوسنگاه كردن به سازه هاي دروني كليساهاي قديمي با استفاده از تلسكوپ آند

 نيز استفاده مي شود . 


